
CV N DESCRIPTION RANGER VALUE

1 Adresse locomotive Adresse de la locomotive 1 - 127 3

2 Voltage de démarage Règlage de la vitesse minimum de la locomotive 1 - 75

552 - 0mumixam essetiv al à têrra’l ed egassap ed spmet el enimretéd 968,0 rap eéilpitlum ruelav etteCnoitaréléccA3

552 - 0têrra’l à mumixam essetiv al ed egassap ed spmet el enimretéd 968,0 rap eéilpitlum ruelav etteCnoitarélécéD4

5 Vitesse maximum Réglage de la vitesse maximum de la locomotive 0 - 64

6 Vitesse moyenne Réglage de la vitesse moyenne de la locomotive 0 - 64 0

151 »8« ruelav al t

13 Mode analogique F1-F8 Statut des fonctions F1 à F8 en mode analogique 0 - 255

Bit Function Value

0 F1 1

1 F2 2

2 F3 4

3 F4 8

4 F5 16

5 F6 32

6 F7 64

7 F8 128

17
18

Adresse étendue Active l’adressage étendu des machines 192

CARACTÉRISTIQUES:

SYSTÈMES DCC (Hornby, Lenz, Intellibox...)
Merci de bien vouloir vous reporter au châpitre correspondant du manuel d’utilisation de 

votre équipement DCC (programmation du décoder DCC). Le décodeur Lok ound V.5 est compatible avec tous les systèmes aux normes NMRA.
UTILISATION AVEC UNE COMMANDE ANALOGIQUE
Lors d’une utilisation avec un transformateur conventionnel, le comportement de la locomotive sera similaire à celui d’une locomotive non équipéee d’un décodeur. Elle ne démarera cependant que lorsqu’elle recevra un 
courant d’un voltage minimum compris entre 5,5 et 6 volts, le décodeur ne pouvant fonctionner à une tension inférieure.
AVERTISSEMENTS
Le décodeur installé dans votre locomotive Jouef est spécailement étudié pour ce modèle et ne peut être utilisé qu’avec celui-ci.
Toujours déconnecter le décodeur de la source d’alimentation avant toute intervention.
Si la dépose du haut-parleur est nécessaire pour des opération de maintenance, manipulez le avec précautions. Ne jamais exercer de pression sur le
haut parleur ni toucher sa membrane.
RÉINITIALISATION
Avec les systèmes DCC ou Motorola, la réinitialisation ( «reset» ) permet de retrouver à tout moment les réglages d’usine initiaux. pour activer cette fonction, entrez la valeur «8» dans la CV 8 ou «08» dans le registre 08.
Le décodeur Lok ound permet un réglage individualisé de chaque son. Merci de bien vouloir vous reporter au tableau suivant pou

Lors d’opérations de programmation
avec les systèmes Lenz, Arnold ou
Ulhenbrock, merci de bien vouloir vous
référer au manuel d’utilisation de votre
équipement. Si le message d’erreur
« err02 » apparait au cours d’une 
opération de programmation avec
l’un de ces équipements, intercalez
une résistance d’une valeur de 47ohms
(0,5 Watt) entre l’un des deux câbles 
d’alimentation et la voie de programmation

Resistance 47

Centrale

Voie de programmation

KEY F TION SOUNDSLOTS VOLUME CVs VALUE

F0 Lumière on/off 

F1 Son on/off 

F3

F4

F5

Feux rouges 

F6

F7

 Accélération / freinage temps 

F8

F9

Compresseur 

Cor Française #1  

Cor Française #2 

F12

F13

F14

F15

F16

F2

Court Cor Française # 1 

F17

F18

F19

F20

F21

F22

F23
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Vitesse de manoeuvre 

F24

Manufactured by: 
Hornby Hobbies Ltd
Westwood, Margate, 
Kent, CT9 4JX, UK

EU Authorised Representative: 
Hornby Italia SRL
Viale dei Caduti, 52/A6, 
Castel Mella (BS), Italy, 25030

• Réglage d’usine de l’adresse de la locomotive: 03
• Fréquence de 50 Khz pour un contrôle moteur plus souple
• Le décodeur Lok ound V.5 est compatibles avec les protocles DC,AC, DCC, Motorola et Märklin digital
• 14, 28 et 128 pas de vitesse en protocole DCC
• Compensation de charge
• Protection contre les surtensions pour toutes les fonctions
• Audio ampli  3W. 32 Ohms.
MODIFICATION DES PARAMÈTRE DU DÉCODEUR:
Le décodeur Lok ound V.5 (128 Mbits) permet le contrôle de nombreux paramètres dont la liste à la de 

 

Courbe grincement 

Ferroviaire Clank  

Sable

Attelage clank 

Libération des freins

Porte chauffeur ouvrir / fermer 

F25

F26

Valve  

Conducteur de signal

F27

 

, 2 128,

3 275



27 Mode de freinage Réglage du mode de freinage

Bit Function Value

1tiord étôc évelé sulp egatlov ,CBA snierF0

2ehcuag étôc évelé sulp egatlov ,CBA snierF1

2 ZIMO HLU 4

8ehcram ed snes ua esrevni tse étiralop al is ,CD rus eganierF3

61ehcram ed snes ua euqitnedi tse étiralop al is ,CD rus eganierF4

28 RailCom® ® 131

Bit Function Value

1esserda’d noisuffid al ruop erbil udner lanaC0

22 lanac rus eésirotua seénnod ed noitcennoC1

7 RailCom® 821eévitca evitomocol al ed euqitamotua noitaralcéd ,sulP 

30CCD edom ne tnemelues

Bit Function Value

0ehcram ed lamron sneS0

1ésrevni ehcram ed sneS

0)CCD edom ne tnemelues( essetiv ed sap 411

2)CCD edom ne tnemelues( essetiv ed sap 821 uo 82

0évitcaséd euqigolana edoM2

4ésirotua  euqigolana edoM

3 RailCom® désactivé 0

RailCom® autorisé 8

06,5,2 VC rap essetiv ed ebruoC4

61V69-76 VC rap essetiv ed ebruoC

0CCD edom ne )1VC( setruoc sesserdA5

23CCD edom ne )81+71 VC( seugnol sesserdA

31 Index register H Page de sélection pour CV 257-512 16 16

32 Index register L Page de sélection pour CV 257-512 0, 2, 3 0

0 - 255 17

Bit Function Value

0eévitcaséd egrahc ed noitasnepmoC0

1eévitca egrahc ed noitasnepmoC

0zhK 51 ruetom ud noitaludom ed ecneuqérF -CD ruetoM1

2zhK 03 ruetom ud noitaludom ed ecneuqérF -CD ruetoM

2 Mode Märklin® 0évitcaséd atleD 

Mode Märklin® 4évitca atleD 

3 Mode seconde adresse Märklin® 0évitcaséd 

Mode seconde adresse Märklin® 8évitca 

0eévitca essetiv ed sap ed euqitamotua noitceteD4

61évitcaséd CCD essetiv ed sap sed noitcetéD

5 Désactivation du mode bouton de fonction LGB® 0

Activation du mode bouton de fonction LGB® 32

6 Désactivation du mode Manuel Zimo® 0

Activation du mode Manuel Zimo® 64

50 Mode analogique Selection of allowed analogue modes 0 - 3 3

Bit Function Value

0CA euqigolana edom ud noitavitcaséD0

1CA euqigolana edom ud noitavitcA

0CD euqigolana edom ud noitavitcaséD1

2CD euqigolana edom ud noitavitcA

52 Paramètre K de contrôle
de compensation de charge
en marche lente

Composant «K» du micro contrôleur interne pour les pas de marche lente. e. Plus la valeur est
élevée plus l’effet de contrôle de la FCEM est important.

0 - 255

53 Contrôle du voltage de 
référence

 peut-
être élevée.

0 - 255

54 Paramètre K de contrôle
de compensation de charge

Composant «K» du micro contrôleur interne. e. Plus la valeur est élevée plus l’effet de 
contrôle 
de la FCEM est important.

0 - 255

55 Paramètre I de contrôle
de compensation de charge

Composant «I» du micro contrôleur interne. r. Plus l’inertie du moteur est importante (large volant d’inertie..) 
plus cette valeur doit être basse.

1 - 255

56 Champ d’application du
contrôle de compensation 
de charge

 nit en pourcentage jusqu’à quelle vitesse le contrôle de compensation de charge sera actif . une valeur de 32 indique que
la compensation de charge sera active jusqu’à mi-vitesse.

1 - 192 255

63 Volume du son Volume général de effets sonores 0 - 192 192

Bit Function Value

0ehcram ed snes el evitcaséD0

Bit bi-directionnel: active le sens de marche lors du changement de direction 1

061/51 VC sel ceva ruedocéd ud egalliuorev el evitcaséD1

261/51 VC sel ceva ruedocéd ud egalliuorev el evitcA

0suniS-C sruetom ruop eirés elcotorp el evitcaséD2

4suniS-C sruetom ruop eirés elcotorp el evitcA

0elbairav ecneuqérf ed noitalugéR4

61etnatsnoc ecneuqérf ed noitalugéR

125 Voltage de démarrage DC 
analogique

0 - 255

126 Vitesse maximum DC
analogique

0 - 255

127 Voltage de démarrage AC 0 - 255 90

128 Vitesse maximum AC 0 - 255
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CV NAME DESCRIPTION RANGER VALUE

1 Loco address. Locomotive address 1-127 3

2 Start voltage. Sets the minimum speed of the engine 57-1

  552-0.deeps mumixam ot pots morf emit eht si 968.0 yb deilpitlum eulav sihT.noitareleccA3

552-0.pots ot deeps mumixam morf emit eht si 968.0 yb deilpitlum eulav sihT.noitareleceD4

5 Maximum speed. Maximum speed of engine 0-64

6 Medium speed. Averall engine speed 0-64 0

8 Manufacturer’s ID. Manufacturer’s ID (ESU). Set CV8 to value 8 for automatic resetting. 151

13 Analogue mode F1-F8. Status of functions F1 to F8 in analogue mode. 0-255

eulaVnoitcnuFtiB

0 F1 1

1 F2 2

2 F3 4

3 F4 8

4 F5 16

5 F6 32

6 F7 64

7 F8 128

17
18

Extended address Extended engine addresslng address of engine 192

FEATURES: When programming using Lenz, Uhlenbrock 
or Arnold equipment, please refer to their 
programing instructions. If the error message 
“err02” is displayed during programming 
with Lenz or Arnold equipment, a 47 
Ohmresistor (0.5) Watt or higher) must be 
inserted between one of the two supply 
cables and the programming track.

Resistance 47

Central unit

Programming track

• Factory preset address for the locomotive is 03.
• 50 khz frequency for a smoother motor control.
• The V.5. decoder supports DCC, Motorola, DC, AC and Marklin® digital systems.
• 14, 28 or 128 selectable speed steps for DCC systems.
• Load compensation function.
• Outputs overload protection for all functions.
• Audio ampli er 3W 32 Ohms.
DECODER PARAMETERS ADJUSTING:
The V.5 Lok ound decoder (128 Mbit) controls several parameters. You can nd a list of the most important

KEY FUNCTION SOUNDSLOTS VOLUME CVs VALUE

F0

F1

F3

F4

F5

F6

F7

F8

F9

F12

F13

F14

F15

F16

F2

F17

F18

F19

F20

F21

F22

F23

F24

F25

F26

, 2 128,

3 275

Manufactured by: 
Hornby Hobbies Ltd
Westwood, Margate, 
Kent, CT9 4JX, UK

EU Authorised Representative: 
Hornby Italia SRL
Viale dei Caduti, 52/A6, 
Castel Mella (BS), Italy, 25030
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SNCF,

DCC Systems  (Lenz, Intellibox, etc.)
It is much easier to modify the parameters if you  have a DCC compatible digital system or an Intellibox. Please, read the corresponding chapter in your system manual  (DCC decoders programming). The Lok ound 
decoder support   any NMRA programming system.
ANALOG OPERATION
When using conventional transformer, the locomotive movement will be similar to that of a locomotive without a decoder. The locomotive will only start its running when  receiving a minimum voltage  between 5.5 and 6 
volts, as the decoder  will not work with a lower tension. Please note the following warnings: The decoder installed in your Jouef locomotive has been speci�cally adapted for this model and it should only be used in this 
particular model. Always disconnect the decoder from the power supply before doing any work on it.
If removing the speaker is necessary for maintenance  purposes, please handle it very carefully. 
Do not put any pressure on it or touch the speaker membrane.
The reset function is very convenient, as you can set the original factory values again at any time. You can use this function with DCC and Motorola systems. To use this function, type “8” in CV 8 or “08” in register “08”.



27 Brake modus Allowed brake modus

eulaVnoitcnuFtiB

1edis thgir no rehgih egatlov ,sekarb CBA0

2edis tfel no rehgih egatlov ,sekarb CBA1

4evitca sekarb ULH OMIZ2

8noitcerid gnivird eht ot asrev-eciv si ytiralop fi ,CD no ekarB3

61noitcerid gnivird sa emas eht si ytiralop fi ,CD no ekarB4

28 RailCom® ® 131

eulaVnoitcnuFtiB

1tsacdaorb sserdda rof eerf nevig 1 lennahC0

2dewolla 2 lennahc no noitcennoc ataD1

7 RailCom® 821evitca noitartsiger ocol lacitamotua sulP 

ly relevant in DCC 
mode.

30

eulaVnoitcnuFtiB

0.levart fo noitcerid lamroN0

1.esrever semoceb drawroF

0.)edom CCD  ni ylno( spets deeps 411

2.)edom CCD  ni ylno( spets deeps 821 ro 82

0.ffo edom eugolanA2

4.dettimrep edom eugolanA

3 RailCom® switched off 0

RailCom® allowed 8

0.6 ,5 ,2 VC hguorht evruc deepS4

61.V69 - 76 VC hguorht evruc deepS

0.edom-CCD ni )1 VC( sesserdda trohS5

23edom-CCD ni )81+71 VC( sesserdda gnoL

31 Index register H Selection page for CV257-512 6161

32 Index register L Selection page for CV257-512 0, 2, 3 0

eulaVnoitcnuFtiB

0ffo lortnoc daoL0

1detavitca lortnoc daoL

0ycneuqerf eslup zHk 51 - ycneuqerf MWP rotom CD1

2ycneuqerf eslup zHk 03 - ycneuqerf MWP rotom CD

2 Märklin® 0ffo edom atleD - edom atled 

Märklin® 4no edom atleD - edom atled 

3 Märklin® 0ffo sserdda dnoces 

Märklin® 8no sserdda dnoces 

0noitceted pets deeps citamotuA4

61ffo noitceted pets deeps CCD

5 Disable LGB® 0edom nottub noitcnuf 

Enable LGB® 23edom nottub noitcnuf 

6 Disable Zimo® 0noitcnuF launaM 

Enable Zimo® 46noitcnuF launaM 

50 Analogue mode Selection of allowed analogue modes 0 - 3 3

eulaVnoitcnuFtiB

0edoM golanA CA elbasiD0

1edoM golanA CA elbanE

0edoM golanA CD elbasiD1

2edoM golanA CD elbanE

52 Load control parameter «K» 
for slow driving

“K”-component of the internal PI-controller for the low speed steps. . The higher the value, the 
stronger the effect of Back EMF control.

0 - 255

iency of the motor, the 
higher this value may be set. If the engine does not reach maximum speed, reduce this parameter.

0 - 255

54 Load control parameter  K “K”-component of the internal PI-controller. . The higher the value, the stronger the effect of 
Back EMF control.

0 - 255

55 Load control parameter  I “I”-component of the internal PI-controller. r. The higher the momentum of the 
r, the lower this value has to be set).

1 - 255

56 Operating range of load 
control A value of 32 indicates that load control will be effective up to half speed.

1 - 192 255

63 Sound volume Volume of running and additional sounds. 0 - 192 192

Zusätzliche wichtige Einstellungen der LokSound-Decoder

eulaVnoitcnuFtiB

1noitcerid gnitfihs nehw noitcerid gnivird elbanE :tib lanoitcerid-iB

061/51 VC htiw kcol redoced elbasiD1

261/51 VC htiw kcol redoced elbanE

0suniS-C rof locotorp laires elbasiD2

4suniS-C rof locotorp laires elbanE

0ycneucerf noitaluger evitpadA4

61ycneucerf noitaluger tnatsnoC

125 Starting voltage Analog DC 0 - 255

126 Maximum speed Analog DC 0 - 255

127 Starting voltage AC 0 - 255 90

128 Maximum speed Analog AC 0 - 255

17
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